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Notas sobre lancamentos do Leapfrog 2024.1

O Leapfrog 2024.1 € uma vers&o mais estavel que continua oferecendo uma combinag&o equilibrada de novas funcionalidades e
melhorias em nossos fluxos de trabalho e ferramentas para dados de testemunhos de sondagem. Todos os usuarios sdo beneficiados
com essa versao. Por isso, € recomendavel ler atentamente as notas sobre esse langamento e assistir ao nosso video sobre destaques
para conhecer as ferramentas que podem aprimorar o seu trabalho.

Também estamos nos esforgando para preparar a base de integragdo dos nossos produtos para desktop ao Nosso ecossistema

na nuvem, que evolui rapidamente por meio de novos esquemas de armazenamento de dados nativos na nuvem, servigos de
computagéo e gerenciamento de dados baseados na nuvem, além de infraestrutura de nuvem com acesso baseado em funcdes e
permissdes. Todos esses recursos estdo em fase de desenvolvimento. Além disso, o trabalho de estruturagéo das nossas bibliotecas de
testemunhos de sondagem e de suporte para uso na nuvem esta em andamento.

A solida integragdo entre as nossas solu¢des imersivas de modelagem para desktop além da flexibilidade e da eficiéncia da computagéo
e do gerenciamento de dados na nuvem permitem inlmeras op¢des de fluxos de trabalho hibrido.
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1.  Recursos e funcionalidades

1.1. Vérias instancias do Leapfrog

>

o x
£ protcss 2 sonories @ sconaviow PoE B 9 cumm
ETRCREY = - . o6 2600 VL s IIT
> i Covr iz

> @ Cover a7
> g Massve Sulphice U
> g Massve Sulphice LSz

> @ Pilow Baso UMSZ

> @i oW BasarSL
> . outout olumes,

@ Geologcal Model ault ok
> g Fault DlockBoundary

= Form integalants
> @shate sz ) Streoncts

5 i Sstone MSz S Trends.
> @ shstone sz

> g3 Plow Basat UMz
> g Pow sasan Lsz.
> 3 Output Volumes

st
G Lower s Zone 52700
“ssa600
“sat500
“sa440

£ tegens
> g vownaony

£ Foutoytem
> B2 surtaca Chonoioay

(%

M0 4101200 1101700 =10
1UTI00 101000 4100500 4100800 1100700 4100600 +100500 +100400. +10GaLD 100D 3100100 4o

a0
a0
Phangi 13 ° > [ Linologes:
B Fautspsten A 086 i surtace hvonoioay
Surtace Chvonoo = = B o oo contacts
:H o1 ® G % @ cancoors | 0 [B5 | @ vmarniszone i Punge~20 o
" owour voumss d@ren medcomods || .
- Sicemmode. | From Scune g g
) Estmaton >l outou voumes - -
B b il i © (g0wocel X i#. | Eoncoous - b [ || 1 Otver Goobogioal Mogel
T — i Sicemoce. | Fom S
/0 umeric Mocddls BF i
> @ Ao pom i
> @ense
i NADER UThzone 17N 1/, 4957056, 101261 7273062 (P “NoGode> uaceaton 100+ FS ], Zseale 10

Varias instancias do Leapfrog 2024.1 podem ser executadas simultaneamente por um Unico usuario na mesma maquina. Isso flexibiliza

ainda mais as formas de trabalho. Por exemplo, € possivel abrir e processar um projeto e, ao mesmo tempo, trabalhar ativamente
em outro projeto.

Porém, como as instancias s&o executadas em uma Unica maquina, o desempenho e a velocidade de processamento ainda sdo
limitados pela capacidade do hardware do seu computador.
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1.2. Dados de sondagem

Né&o € aconselhavel subestimar a importancia dos dados de sondagem para modelagem de subsuperficies, pois esses dados
fornecem as observagdes fisicas diretas e a amostragem nas quais os modelos de subsuperficies se baseiam. O alto custo e

o valor das sondagens mostram que o foco da Seequent continua sendo obter o valor méaximo desses dados. No Leapfrog 2024.1,
varias melhorias significativas e novos recursos aprimoram a visualizagéo e a analise de dados de métodos de sondagem.

1.2.1. Integracdo do OpenGround

Agora, o OpenGround, solugéo da Seequent baseada na nuvem para gerar relatérios e gerenciar bancos de dados geotécnicos,
esta disponivel no Leapfrog Geo e no Leapfrog Energy por meio de uma conexao integrada. Em projetos criados a partir de uma
combinacéo de fontes de dados de sondagem, poder importar diretamente de bancos de dados padrao do setor € um requisito
essencial.

1.2.2. Dados sobre levantamentos
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As informagdes sobre orientagéo de furos de sondagem obtidas em levantamentos ao longo de furos de sondagem sdo essenciais
para determinar o percurso de cada furo de sondagem. Agora, as localizagdes dos dados de levantamentos podem ser visualizadas
no cenario em 3D como cones orientados para garantir visualizagdo e validagéo rapidamente. Os cones podem ser coloridos em
fungéo da exibicdo de azimute, mergulho e intensidade da variagéo da trajetéria usando as mesmas opgdes de exibigao de rétulos

e mapa de cores disponiveis para qualquer outro tipo de dados. A filtragem do cenario na exibicdo ou na coluna selecionada permite
flexibilidade ideal na visualizagdo de dados em 3D.

A funcionalidade padrao de tabelas foi incluida para oferecer recursos analiticos adaptaveis. E possivel criar filtros de consulta, incluir
novas colunas de categorias com dados de levantamentos e avaliar volumes modelados e/ou colunas de categorias de outras tabelas
nos locais de medicao de levantamento. A flexibilidade de visualizar informacdes complementares sobre medicoes de levantamentos
permite compreender melhor as condi¢des do solo, como as litologias que apresentam consistentemente taxas mais altas de desvio
ou intensidade da variacdo da trajetéria e em qual direcéo.

1.2.3. Estatisticas de dados

Agora, a opcao de interface Box Plot (Diagrama de caixa) inclui uma tabela resumo Util com estatisticas da coluna numérica
selecionada para cada categoria a fim de oferecer uma vis&o rapida e compacta dos insights de dados. Os eixos de graficos foram
alterados para que as caixas sejam apresentadas na vertical em conformidade com os formatos padrao de geracado de relatorios.

Um novo botdo exibe uma tabela de estatisticas detalhadas com as configuragdes definidas na guia Box Plot (Diagrama de caixa),
como selegdo de colunas numéricas e de categorias, aplicadas automaticamente. Por fim, os dados de tabelas de estatisticas
podem ser copiados para a area de transferéncia quando for necessario fazer uma analise mais complexa de dados fora do Leapfrog.
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1.2.4. Personalizacdo de colunas

Uma acdo simples, mas Util, € renomear e copiar itens na arvore do projeto. Gradualmente, essa funcionalidade bésica esta sendo
ampliada para garantir consisténcia em varias partes da arvore do projeto.

No Leapfrog 2024.1, &€ possivel renomear litologias agrupadas e selecdes de categorias e agora os seguintes itens podem ser copiados:

COLUNA PERSONALIZADA DISPONIVEL EM

Category from Numeric (Categoria de dados numéricos) Intervalo, pontos ao longo de furos de sondagem e dados
estruturais

Category Selection (Selegao de categorias) Collar, pontos ao longo de furos de sondagem e dados
estruturais

Group Lithologies (Agrupar litologias) Dados de intervalos

Interval Selection (Selegdo de intervalos) Dados de intervalos

Split Lithologies (Litologias divididas) Dados de intervalos

1.2.5. Selecédo de intervalos

8 x

2 proscts € Advancod sumace eani scone s soeneview P € B 9 cumwnue

e s om-Bleoe ®

Interval ele 5
cion

sen
Weow
[

[ Drtnoie ata

8 orinoies

s1000f

 soitovies

> 1 spitDyics o
composies

Planned Drlholes

Drlhois Corrlaion

Pot

eopmysicaloata
v [ stnctura Moasiing <2300

2 oy Diorte Trena 1 191300

2000

v (3 Eaty Dioite Trend 1

1y lorte Trend 1 ordersages P

> Gerauty

. 770 plunge +20
) Azmun U0

® [oumesurin O X Wit soecton Cotcons | em— 1] (1] A ]| ot s
Seemute. | rom s

Queryier | Noriter

I suface Crronoioay
> @ tany vorte
> @ DacteDyke Benaviener: Sokct atogories

Vepaytiner | brom scane

A selegdo de intervalos é uma etapa critica na geragéo de dados prontos para modelos. Varias melhorias foram concluidas para essa
verséo do Leapfrog.

No Leapfrog 2023.2, a exportagado de edicdes de selecdes de intervalos foi ativada. Agora, nessa versao, é possivel importar edigoes
de selecdes de intervalos para que voceé e sua equipe compartilhem sele¢des de intervalos entre projetos e modelos com 0 mesmo
conjunto de sele¢des de intervalos mais atualizado. As edi¢des podem ser importadas usando uma das trés opgdes:

importar novas edi¢des e excluir todas as edi¢des existentes;

importar novas edicdes mesclando as novas com as existentes e substituindo quaisquer edi¢cdes existentes em que hole_id, from
e to estejam nas edigdes existentes e nas novas com a nova litologia;

importar novas edi¢cdes mesclando as novas com as existentes e mantendo as edi¢des existentes em que hole_id, from e to estejam
nas edicdes existentes e nas novas ignorando a nova edicao.

Se quaisquer edi¢des forem rejeitadas ou ignoradas, como ao usar a estratégia de mesclagem Keep existing (Manter existente),
essas edi¢cles serdo salvas em um arquivo e voceé sera informado por meio de uma caixa de mensagem com um link clicavel para
acessar o0 arquivo.

Ha outra melhoria na funcionalidade de selecdo de intervalos. Agora € possivel selecionar intervalos individuais mesmo que eles
compartilhem a mesma litologia com intervalos adjacentes. Anteriormente, s6 era possivel selecionar todo o conjunto de intervalos
se as litologias fossem compartilhadas. Para selecionar com um incremento mais preciso, era necessario alterar a visualizagdo
para um outro item, e isso era complicado. Essa nova funcionalidade oferece muito mais flexibilidade para gerar as sele¢des de
intervalos necessarias.
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1.2.6. Exportacédo de dados

Outra melhoria em processamento de dados de sondagens ¢ a capacidade de exportar e/ou marcar linhas ignoradas. Essas opgoes
estdo disponiveis na exportacéo de dados de pontos, dados de sondagens (incluindo pontos ao longo de furos de sondagem e dados
estruturais ao longo de furos de sondagem) e dados estruturais. E uma inclusao simples, mas essencial para colaboragao em equipe,
pois as decisdes relacionadas a garantia e controle de qualidade precisam ser divulgadas e compartilhadas para manter uma trilha de
auditoria e garantir que todos trabalhem com os mesmos dados.

3 export Drillhole Data X

Export Drillholes 1

Export Options
All rows in table Use original column names Add interval start points
Changed rows only Add changed flags Add interval mid points
Valid rows only Invert dip values Add interval end points
@ Ignored rows only Export trench column

B Add ignored flags
®

Duas novas op¢des: Ignored rows only (Apenas linhas ignoradas) e Add ignored flags (Incluir marcas ignoradas).

Na exportacédo, o nome do arquivo base era incluido nos nomes padrao dos arquivos *.csv de furos de sondagem. Isso ndo é mais
necessario. Agora, ao exportar as suas informacdes de sondagem, é possivel omitir o nome do arquivo base para facilitar muito mais
a reimportacao dessas informagdes, pois garante melhor correspondéncia com os nomes das tabelas j& existentes no projeto.

@ Export Drillhole Data Files

iedeeste *

| @ Base File Name Required

U Please enter a base file name.

Cancel

As versdes anteriores do Leapfrog exigiam um nome do arquivo base.

Os tragados de furos de sondagem podem ser exportados como linhas nos formatos *.dxf, *.dgn ou *.dwg. Uma solicitagdo muito
comum € a exportagdo genérica de tragados para fins de categorizagéo do status de argamassa, verificagdes de seguranga de
engenharia e levantamentos, além de outros processos posteriores usando o Leapfrog ou outra solug&o. Portanto, essa melhoria
economiza tempo e esforgo ao evitar essa limitacéo.
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1.3. Core Photo Links

1.3.1. Imago

Como agora o Imago é compativel com o Seequent ID, os dois aplicativos tém um mesmo provedor de licengas e, portanto, permitem
uma integracao mais simplificada. No Leapfrog, é possivel fazer solicitagcdes e receber informacdes muito mais relevantes para o
usuério. Por exemplo, em vez de escolher entre 15 tipos de imagem, apenas os tipos configurados no Imago sdo exibidos na lista.

Além disso, em vez de digitar os nomes de espacos de trabalho e de conjuntos de dados, os menus suspensos sdo previamente
preenchidos com uma lista relevante de itens para o usuario escolher. Com esse recurso, hd menos chances de erro humano, pois
nao ha mais erros de ortografia que atrasem o fluxo de trabalho. Além disso, ndo & mais necessario lembrar os nomes exatos dos itens.

1.3.2. Kore

O Leapfrog 2024.1 atualizou o link direto com o Kore. Agora, ao clicar nos links de fotos de testemunhos de sondagem, o Kore é aberto
na nuvem em vez do aplicativo para desktop.

1.4. Dados do GIS

Como parte de uma iniciativa mais ampla para melhorar a ferramenta de polilinhas, a importagao de poligonos do GIS foi agilizada e
aprimorada em algumas circunstancias. Anteriormente, no Leapfrog, ndo era possivel manipular poligonos sobrepostos. Esse problema
foi corrigido no Leapfrog 2024.1.

1.5. Integracdo do sistema de referéncia de coordenadas
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No Leapfrog 2024.1, é possivel fornecer informagdes complementares sobre o sistema de referéncia de coordenadas (CRS, Coordinate
Reference System) do seu projeto. Aproveite a melhoria no recurso para manipular dados e, ao transferir dados, fornega informacoes
mais claras e Uteis do CRS.

As novas opgdes do CRS incluem os cédigos Unspecified, EPSG e ESRI, além de opgdes de formato de texto conhecido (WKT, Well-
Known Text). Para codigos ESRI/EPSG especificos, quando disponivel, é possivel ajustar a transformagao dos dados locais do sistema
de coordenadas projetadas.
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1.6. Polilinhas com atributos
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Agora é possivel atribuir polilinhas no Leapfrog 2024.1. A capacidade de importar e definir diferentes tipos de dados de atributos,
como categoria, texto, valor numérico, data e carimbo de data/hora, possibilitara varios novos usos e op¢des de modelagem que
eram impossiveis anteriormente.

Os dados de atributos podem ser importados usando o formato de arquivo *.csv e os atributos de categoria podem ser criados no
proprio Leapfrog. Os atributos podem ser visualizados no cenario em 3D, bem como em uma tabela, e todo o comportamento de
edicao de geometria de polilinhas foi mantido. E possivel criar filtros de consulta com base nos atributos de polilinhas e usar esses
filtros em qualquer objeto no Leapfrog em que as polilinhas sejam dados de entrada. Os atributos de polilinhas também s&o mantidos
quando uma polilinha é convertida em uma linha do GIS, e vice-versa. No momento, ndo é possivel editar atributos importados, mas
essa primeira fase preparou a base para o futuro desenvolvimento da funcionalidade. Da mesma forma, embora os atributos devam
ser aplicados ao longo das polilinhas atualmente, outros niveis de atribuicdo (nds e segmentos) podem ser desenvolvidos em futuras
versoes, se houver necessidade.

As polilinhas sdo um tipo essencial de dados, e aproveitar a qualidade dos dados de atributos € um avanco significativo, que melhora
fluxos de trabalho de mapeamento, modelagem e classificacé&o.
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1.7. Visualizagdo do formato TSurf do GOCAD

Os arquivos de superficie em malha no formato TSurf do GOCAD s&o compativeis com atribuigdo numérica, porém, anteriormente,
o Leapfrog ndo mantinha esses dados na importagéo. Esse recurso foi ativado no Leapfrog 2024.1 para que os atributos numéricos nos
vértices de meshes sejam mantidos na importacéo.

1.8. Meshes

1.8.1. Valores de superficies

No Leapfrog 2023.2, foi feita uma alteragdo nas superficies de eroséo e depdsito para expor os pontos de controle usados para criar
essas superficies e alterar a forma como as informagdes de edigéo sdo incorporadas nelas. Nessa versao, a mesma alteragéo foi
aplicada a superficies na pasta Meshes que sé&o criadas a partir de dados de pontos, pontos centrais de segmentos de veios e dados
estruturais.

Os pontos de criagdo de superficies que s&o criados automaticamente a partir dos dados de entrada para controlar superficies foram
incluidos na arvore do projeto e podem ser visualizados nos cenérios. As seguintes categorias podem ser visualizadas:

Pontos de contato
Contato de estruturas/polilinhas

Pontos fora da superficie

Os valores de distancias mescladas também s&o atribuidos a cada valor de superficie e sdo interpretados da seguinte forma:
pontos de contato = 0

pontos fora da superficie = quaisquer outros valores

A visualizagao de valores de superficie por categoria e/ou por valores de distancias mescladas pode esclarecer os fatores que
controlam e influenciam uma superficie. Portanto, esse recurso ajuda a compreender a influéncia relativa dos dados, como o efeito
de incluir uma polilinha ou um disco estrutural em uma superficie em comparagado com dados de pontos isolados. Torne-se um
modelador mais eficiente ao compreender e explorar as ferramentas de modelagem de maneira eficiente.

1.8.2. Definicédo da orientacdo de superficies a partir de planos

Quando os dados de entrada ndo contém uma orientagéo 6bvia, as rotinas de geragédo de pontos fora de superficies ndo sao viaveis.
Com essa nova opgao, que foi incluida na caixa de dialogo Edit Mesh (Editar meshes), vocé auxilia o gerador de pontos de superficies
especificando a orientagdo de uma superficie com o uso de um plano.

1.8.3. Melhoria no uso de valores fora de superficies para todos os dados de entrada

Nas versoes anteriores ao Leapfrog 2024.1, os pontos de controle fora de superficies para meshes criadas a partir de dados de entrada
de pontos eram gerados apenas usando valores normais estimados a partir desses pontos. Se essas superficies fossem editadas
usando polilinhas (com orientag&o) ou dados estruturais, os pontos fora das superficies calculados anteriormente eram descartados

e substituidos por pontos fora das superficies calculados normalmente em relacéo as superficies editadas. Isso poderia gerar grandes
alteracdes locais nas superficies quando as edi¢cdes fossem aplicadas. Nessa versdo, uma nova opcao foi incluida na caixa de didlogo
Edit Mesh (Editar meshes) para combinar os dois conjuntos de pontos fora das superficies.
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1.8.4. Extracdo de mergulho e azimute de uma mesh
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Um novo fluxo de trabalho "Extract Structural Data” gera uma medida estrutural (mergulho e azimute) para cada tridangulo em uma
mesh diretamente. Isso elimina a necessidade de primeiro extrair vértices e, em seguida, “Estimate Structural Data”. Observe que a
funcionalidade existente “Estimate Structural Data” foi mantida.

A nova opgéo esta disponivel na maioria das meshes na arvore do projeto. . Uma opgao foi fornecida para tridangulos excluidos que
tocam o limite de superficies a fim de evitar dados de saida tendenciosos com pequenos tridangulos marginais. Os dados extraidos
podem ser visualizados como discos estruturais em cenérios ou usados em analises estereograficas.

A extragdo de medidas estruturais de meshes com mais de 250.000 triangulos foi restringida devido ao tempo necessario para
gravar as informagdes em um banco de dados. Esse recurso pode ser revisado em iteragdes futuras.
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1.9. Modelagem de veios
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@ [ Drillhotes: PinchOutTest lithology X B code v
© [ 6M: VEIN Pinchouts Case 1AB

Uma atualizagdo pequena, mas importante, da ferramenta para modelagem de veios permite acunhamentos em intersegdes vazias
que, caso contrério, ocorrem em furos de sondagem registrados. Uma outra opgéo foi incluida na guia de criacdo de superficies da
caixa de didlogo de edi¢&o para que seja possivel controlar se/quando uma alteragdo na estratégia de modelagem for necesséria.
Nenhuma alteragéo é feita nos modelos de veios existentes.
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1.10. Tabela de atributos de volumes

Com um recurso existente do Leapfrog, € possivel criar uma tabela de atributos de volumes e atualiza-la para qualquer modelo
geoldgico ou numérico, além de atribuir manualmente propriedades para cada volume. As tabelas de atributos permitem melhorar
os volumes de modelos com informacgdes sobre as condi¢des do solo, que podem ser divulgadas para os usuarios posteriormente,
por exemplo, para analise de estabilidade de taludes e outras anélises operacionais.

Foram feitas algumas pequenas, mas notaveis, melhorias nessa tabela para facilitar o uso e a exportagéo nos formatos *.ifc
(International Foundation Class) e *.Ifm (Leapfrog Model File). Agora, os gedlogos podem reorganizar colunas e editar varias células
de uma s6 vez para agilizar a atribuicdo e as atualizagdes. Um link Edit Attributes (Editar atributos) foi incluido na caixa de dialogo
de informacgdes de cenario a fim de agilizar a migragdo de um cenario para uma tabela e fazer uma revisao e edigdes.

Esse trabalho serve de base para outras melhorias planejadas em atribuigdo de volumes.

1.11. Modelagem numérica
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O Leapfrog 2024.1 oferece a opcao de alterar a fonte de dados de modelos numéricos apos a criagdo. Com essa atualizagéo, é possivel
alternar facilmente dados de entrada de modelos numéricos (interpolador de RBF e interpolador de varios dominios) sem o custo
indireto de refazer o modelo inteiro. Isso sera mais usado com a cépia de modelos numéricos.

Outras pequenas melhorias incluem a criagdo de uma cépia de interpoladores de fun¢do de base radial (RBF, Radial Basis Function)
de vérios dominios e modelos de fungdo de distancia, além da exibi¢cdo de sobreposi¢coes de avisos nos volumes em que um erro
€ detectado.
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1.12. Cadeia de alinhamento em planos e secdes transversais
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Agora, a cadeia de alinhamento pode ser exibida em Plan View (Vista em planta) e/ou Cross Sections (Secdes transversais). Isso
melhora a compreenséo e a divulgacdo de posi¢oes relativas ao longo de alinhamentos em planos, em secdes transversais e cenarios
em 3D.

Anteriormente, era possivel incluir alinhamentos em planos e se¢des transversais regulares, além de vistas em faixas dentro de sec¢oes.
Agora, no Leapfrog 2024.1, também € possivel exibir a distancia de cadeia ao longo de alinhamentos. As opgdes de exibicdo incluem
posicé&o inicial, espacamento de marcas, comprimento e largura de marcas, formatagéo de texto/nimero de rotulos e a densidade de
rotulos.

A exibic&o de alinhamento em visualizacao de cenario (em 2D e em 3D) também foi aprimorada para permitir a configuragéo do ponto
inicial de cadeias e o nUmero de casas decimais a serem exibidas. Os par@metros de ocorréncia e espagamento existentes permanecem
inalterados. As opgdes de intersecdo e recorte estdo disponiveis para segdes transversais, mas ndo para vistas em faixas e em plantas.

As distancias de cadeias ainda n&o est&o disponiveis para uso em se¢des transversais longas.
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1.13. Estimativa por dominio (apenas no Edge)

1.13.1. Criac&o em lote

O Leapfrog 2024.1 apresenta outras melhorias na criagéo e no gerenciamento de estimativas de recursos no Leapfrog Edge.

A Ultima fase de desenvolvimento inclui a funcionalidade Bulk Create (Criar em lote) para criar varios objetos de Domained Estimation
(Estimativa por dominio) em uma Unica ag&o. Em uma caixa de didlogo, é possivel selecionar quantos dados de entrada, dominios e
variaveis desejar, aplicar filtros de consulta e regras de compositagem para, em seguida, gerar um objeto de estimativa por dominio
vazio para cada uma das combinagdes escolhidas de dominios/variaveis.

Esses objetos de estimativa por dominio podem ser preenchidos com a geragado de objetos de desagrupamento, transformagoes de
dados, variogramas e estimadores em cada objeto. Porém, estima-se que a opgdo Bulk Copy (Copiar em lote) seja mais usada com

a nova funcionalidade Copy Estimator To (Copiar estimador para) e o recurso bastante aprimorado para editar relatérios Estimation
Parameters (Parémetros de estimativa), que s&o descritos abaixo.

Observe que melhorias em configuragao e gerenciamento de estimativas de recursos estdo sendo implementadas. O recurso de
criagdo em lote € um passo nesse sentido.

1.13.2. Copia de estimadores

Agora é possivel copiar um estimador individual de um dominio para outro (ou para varios) em vez de copiar apenas o objeto completo
de estimativa por dominio.

O dominio e a variavel de um objeto de Domained Estimation (Estimativa por dominio) s&o aplicados a estimadores copiados, e esses
estimadores s&o renomeados se os nomes do dominio e da variavel estiverem presentes nos estimadores de origem. Agora, ha uma
op¢ao para copiar quaisquer objetos de Declustering (Desagrupamento) aplicados a estimadores de origem.

1.14. Relatério de parametros de estimativas

2 H8
B2EBO

(Al) Domain filter (3) Value fitter (AM) Eolder filter KR
COMANEDESTMATION  NTERPOLANT | seaon | OUTPUTS  ARIOGRAN

s Ag_LMS1 GMLMSI  Agpem Driliholes: Leda_sssay | 1350 900 400 60 100 75 None 4 20 Clamp B Maximum 0
i 7s
K1 Ag_LMST Passt GM: L1 Ag_opm Driliholes: Leda_sssay | 30.0 200 100 60 100 None 4 20 Clamp W -
u K Aq LS Pass2 GMMST  Apem Drlholes: Leda_assay 0.0 675 300 [ 100 7 None 4 2 Clamp
M o
] K AQ_LMS1 Pass2 unclipped  GM: LMS1 Ag_opm Drlholes:Leda_assay | 80.0 675 300 0 100 % None 4 2 Clamp W Vi z
K Ag LMST Pass3 GMLMST  Agpem Orliholes: Leda_sssay | 1350 900 400 60 100 7 None 4 » Clamp Elipsoid Orentation
K Ag_LMS2 oMMS2  Agopm Driliholes: Leda_assay | 1500 700 150 60 120 7 None i 20 clamp Variableorentation | None
K1 Ag_LMS2 Pass GMLMS2  Agpm Oriliholes: Leda_sssay | 750 350 200 ) 120 7 None s 20 clamp
Number of Samples
T K1, AQ_LMS2 Pass2 oMM Agoem Drliholes: Leda_sssay | 1100 525 300 o 120 7 None 4 2 clamp
3 i 4
K1 Ag_LMS2 Pass3 oMM Agpem Driliholes: Leda_sssay | 1500 700 400 60 120 s None 4 20 ciamp L]
K7, P_LMST GM:LMS Pb_pc Drillholes: Leda_assay | 1189 675 554 45 70 % None 4 2 Clamp Maximum 20
K1 Po_LMS! Passt oMMsT  Pose Driliholes: Leda_sssay | 60.0 350 250 e 7 % None 4 2 Clamp T
] K1, POLUS! Pass? oMMST  Pope Dilholes: Leda_assay | 90.0 525 s s 70 % None 4 2 Clamp B i =
K1 Pb_LMST Pass3 GMLMST  Pbc Orliholes: Leda_sssay | 1200 700 500 4 7 %0 None 4 2 clamp
K Po_LMS2 oM Pope Driliholes: Leda_assay | 1120 750 550 60 120 7 None s 20 Clamp LD =
Kr, Pb_LMS2 Pass1 GM: LMS2 Pbpc Drillholes: Leda_assay | 550 375 250 60 120 75 None 4 20 Clamp 8 Threshoid 30
T K1 P_LMS? Pass2 oMM Pope Drliholes: Leda_sssay | 80.0 550 a7s o 120 7 None 4 2 clamp -
K1 Po_LMS2 P M L P ihol n 7 o 1 7 N s 2 i
1, Pb_LMS? Pass3 GM LS2 pe Drliholes: Leda_sssay | 1100 50 5. & 20 5 one 0 ciamp I v
K20 LMST oM LT Znpe Driliholes: Leda_sssay | 315 180 63 “ 25 % None 4 20 None
K6 20 LMS1 NS20 oMMsl  znoc Driliholes: Leda_sssay | 1640 22 567 ) 100 n None 4 20 Clamp B Max secioles pasoceor |
Kr,Zn_LMS1 Pass1 GM: LMST Znpc Drillholes: Leda_assay | 30.0 200 100 60 100 75 None 4 20 Clamp [ Max empty sectors 1
T K120, LMS1 Pass2 oMMsl  Znsc Dilholes Leda_assay | 80.0 675 300 ) 100 7 None 4 %) Clamp i
K1,20.LMS1 Pass3 ot znpe Drilholes: Leda_sssay | 1350 900 100 60 100 7 None s 2 Clamp
B Max samples perhole | 4
K20 LMS2 NS0 oMM Znpe Oriliholes: Leda_sssay | 1097 522 s162 80 120 0 None s s clamp
Drillnole limit per sector
K1 20 LMS2 Pass1 oMz znse Drlholes: Leda_assay | 300 200 100 60 100 7s None 4 20 Clamp
] K120, LMS2 Pass2 oMM Znge Drlholes: Leda_assay 0.0 675 300 & 100 7 None 4 2 Clamp
K120 LMS2 Pass3 oMM Znpe Driliholes: Leda_sssay | 1350 900 400 60 100 s None 4 20 Clamp
Simple Kr oSt Znpe Driliholes: Leda_sssay | 315 180 63 3 2 % None 4 20 None
SK.Z0 LMS1 NS20 GMST  Znpe Drliholes: Leda_sssay | 1640 22 567 60 100 70 None 4 20 Clamp
SK,Zn LMS2 NS40 oMM Znpe Oriiholes: Leda_sssay | 1097 s22 sie2 ) 120 & None 4 s Clamp

Melhorias significativas foram feitas na edicdo de pardmetros de estimativas com a inclusdo de um painel de edicdo do lado direito,

que é mais intuitivo e permite a edigdo simultanea de varios parametros em vérios objetos. Isso esta associado a melhorias em filtragem
e classificacdo de relatorios para garantir rapida validagao de pardmetros agrupados por subconjuntos légicos de objetos de estimativa
e parametros comuns a serem facilmente aplicados a esses estimadores. Agora, o recurso Estimation Parameter Report (Relatério

de parémetros de estimativa) facilita a navegacéo dos usuarios pelas edigdes que faz, pois destaca onde os valores dos parémetros
sdo distintos, para ajudar a garantir que todas as edicoes sejam consideradas e verdadeiras. Os usuarios também podem escolher

as colunas de uma tabela a serem exibidas para facilitar a navegacéo em Estimation Parameter Report (Relatério de parametros de
estimativa). Agora, com muito mais flexibilidade, os usuarios tém total controle sobre suas operacdes de edicao.
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1.15. Registro de alteracées em estimativas
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Com o novo recurso Estimation Change Log (Registro de alteragcdes em estimativas) associado a alteragdes na edigédo descrita acima,
0s usuarios podem manter um registro de todas as edigdes feitas em Domained Estimation (Estimativa por dominio) e em objetos
Estimator (Estimador), registrando, por projeto, todas as acdes de criacdo, edicédo, exclus&o e renomeacao realizadas por todos 0s
usuarios.

Essas informacgdes podem ser acessadas e filtradas pelos usuarios para que eles possam interrogar o histérico de suas estimativas
no nivel granular que desejarem. As edigdes feitas nos objetos Variogram (Variograma), Variable Orientation (Orientag&o variavel)
e Declustering (Desagrupamento) n&o séo registradas. Porém, quando esses objetos s&o aplicados e incorporados em objetos
Estimation (Estimativa), essas agdes s&o registradas.

O registro de alteragdes fornece um nivel inigualavel de auditoria e documentagéo para controlar o histérico e a evolugéo de
um projeto. Portanto, esses registros melhoram ainda mais a eficiéncia do gerenciamento de projetos no Central para preservar
versGes completas desse projeto em uma imagem instantdnea em Time (Tempo).
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1.16. Variograma

A visualizagdo do variograma alinhado ao eixo agora pode ser exportada e copiada, permitindo que essa visualizagdo mais compacta e

informativa seja adicionada a relatérios e apresentagoes.

1.17. Desagrupamento

1.17.1. Melhorias em algoritmos

No Leapfrog, melhorias no algoritmo de desagrupamento na janela moével foram feitas para reduzir o efeito de limite. Anteriormente,
as amostras préximas ao limite de um dominio recebiam maior ponderagéo devido a sua proximidade com o limite da mesh em
quest&o. Agora, o algoritmo incorpora amostras de localizagdes fora do limite e, portanto, apresenta pondera¢des muito melhores

de desagrupamentos. O efeito da escolha de par@metros para desagrupamentos pode ser facilmente testado com a geragéo de vérios

objetos de desagrupamento.

1.17.2. Estatisticas
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Uma das principais validagdes de modelos de blocos &€ comparar a média de estimativas de blocos de dominio com estatisticas
desagrupadas de amostras de dados de entrada. Agora, os usuarios podem gerar facilmente estatisticas desagrupadas de resumo
em objetos de estimativa por dominio. Os valores desagrupados e as ponderacdes de desagrupamentos podem ser visualizados
em cenarios, comparados com varias opgdes de grafico e exportados para um arquivo.
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1.18. Desempenho de estimativas

O Leapfrog 2024.1 oferece melhorias continuas no desempenho de estimativas, e, nesta versao, o foco € vizinhanga de busca.
O maior avango pode ser observado nas estimativas em que grandes vizinhangas de busca s&o aplicadas a dados compactos,
embora melhorias em velocidade sejam observadas em todos os estimadores.

Porém, essas melhorias n&o se aplicam aos estimadores que usam a ferramenta Variable Orientation (Orientagado variavel).

1.19. Regularizacdo de modelos de blocos
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A regularizag&o reduz o tamanho de modelos de blocos ao combinar blocos e é usada com frequéncia em planos de lavra quando
modelos de blocos detalhados s&o um custo indireto desnecessério para processar, transferir e/ou armazenar, mas s&o essenciais
para comparar e gerar relatorios com base neles.

No Leapfrog Edge 2024.1, é possivel criar um modelo de blocos regularizado como cépia de qualquer modelo de blocos de um projeto.
O usuério pode escolher o tamanho dos blocos regularizados, com opgdes como o tamanho pai de um modelo de sub-blocos ou vérios
blocos maiores desse tamanho. E importante ressaltar que o usuario deve especificar a melhor forma de transformar dados numéricos
e de categorias. A atribuic&o de categorias € determinada considerando a categoria mais comum como 0 novo valor para o0s blocos
regularizados. Além disso, as categorias podem ser classificadas quando duas ou mais categorias s&o igualmente comuns. Os dados
numéricos séo calculados usando a média ponderada de volume. Uma ponderagao adicional pode ser atribuida usando uma coluna

de densidade e uma coluna de ponderagéo adicional e permite calculos ponderados em lote. As proporgdes de cada categoria e o valor
numeérico também podem ser calculados em cada novo bloco regularizado. Essas proporgdes sdo frequentemente usadas em fluxos de
trabalho de otimizacdo de cavas.

1.20. Definicdo de modelos de blocos na importacéo

Agora é mais facil importar modelos de blocos regulares para o Leapfrog sem usar um arquivo de definicdo de modelo de blocos.
Se todos os centroides de um modelo de blocos forem incluidos em um arquivo, o Leapfrog determinaréa a definicdo do modelo
diretamente do arquivo e preenchera automaticamente os campos obrigatérios.
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2. Interface do usuario e interacéo

2.1. Caixa de dialogo de selecédo de objetos
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Anteriormente, no Leapfrog, a selegéo de itens de uma arvore de um projeto podia ser um processo dificil e demorado quando a arvore
continha muitos objetos, pois, por padréo, a arvore do projeto era aberta totalmente expandida.

Uma nova caixa de didlogo de selecdo de objetos substitui as grandes listas suspensas para tornar a localizag&o e a selecdo de itens

de uma arvore de projeto mais intuitivas e rapidas. Em vez usar atalhos de teclado, como Shift + < para recolher a lista, agora uma
caixa de didlogo permite Collapse All (Recolher tudo), Expand All (Expandir tudo) e filtrar a arvore do projeto. A filtragem € inteligente

e responsiva a medida que o usuério digita. Dessa forma, ele se concentra em seus itens de interesse. E possivel escolher se a lista sera
apresentada, como padréo, de forma recolhida ou expandida.

Observe que nem todas as listas foram atualizadas.

2.2. Guia Central Projects (Projetos no Central)

A guia Central Projects (Projetos no Central) foi atualizada para melhorar a usabilidade e se alinhar melhor as praticas recomendadas
de padrées de desenvolvimento de projetos. .

2.3. Status da arvore de projetos

Os icones de status no lado direito da &rvore de um projeto criado no Leapfrog sofreram algumas pequenas alteracdes para facilitar
a escalabilidade e a usabilidade.

Anteriormente, quando um ou mais status de um ou mais itens de uma pasta precisavam ser atualizados, por exemplo, out of
date (desatualizado), in error (com erro), paused (em pausa) ou frozen (congelado), um conjunto de icones era usado para indicar
visualmente essas informagdes. Essa sobreposicédo de icones foi substituida por um Unico icone (i). Ao passar o cursor sobre esse
icone, uma dica de ferramenta € exibida com detalhes sobre cada status que esta afetando os itens de uma pasta.
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3. A atualizacdo de versao gerou alteracées

Ocasionalmente, as alteragdes necessérias feitas no Leapfrog exigem reprocessamento de volumes e, consequentemente, ocorrem
alteracdes inevitaveis na forma, nos volumes ou em algumas propriedades. E importante compreender o impacto que isso tem sobre
0s projetos e 0 tempo necessario para ratificar essas alteragdes. Portanto, sempre que possivel, as atualizagdes e consequentes
alteracdes séo divulgadas. No Leapfrog 2024.1, duas dessas alteracdes foram obrigatérias e estdo descritas abaixo

3.1. Superficies de malhas
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A opcéo Grid Surface em malhas de pontos, malhas geofisicas e modelos uniformes de blocos foi atualizada e otimizada.
Conseqguentemente, a forma do volume no limite é suavizada.

3.2. Alteracdo do compilador

Todo software esté sujeito a alteragdes e atualizacdes inevitaveis. No Leapfrog 2024.1., foi imprescindivel atualizar o compilador Intel
usado nos célculos do Leapfrog. Essa atualizagéo gera grandes melhorias em desempenho de algumas tarefas de processamento
dependendo das especificagdes de hardware da méquina do usuério.

Mas ha uma consequéncia; pequenas alteragdes ocorrem em nimeros de pontos flutuantes. A maioria das alteragdes esta na >89 casa
decimal e quaisquer efeitos sdo irrelevantes. Porém, algumas circunstancias podem causar alteragoes localizadas mais significativas.
Um exemplo é a estimativa com o uso de orientagdo variavel. Em raras situagdes, uma pequena alteragdo na orientagdo pode causar
uma mudanga na selecdo de amostras e, consequentemente, em uma outra estimativa local. Testes abrangentes mostraram que essas
alteragdes sé&o raras e localizadas. Portanto, as alteragdes globais em estimativas s&o irrelevantes.
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4. Selecéo de provedor de licencas

Quando iniciar o Leapfrog pela primeira vez, talvez vocé seja solicitado a fazer logon no seu provedor de licengas e selecionar a sua.

Se vocé instalou versdes anteriores do Leapfrog em seu computador, o Leapfrog 2024.1 identificara o provedor de licengas usado para
fazer logon e ndo solicitaré a escolha de um.

Se o Leapfrog néo tiver sido instalado anteriormente em seu computador, vocé sera solicitado a selecionar o provedor de licengas a
ser usado:

& Leapfrog Version 2024.1.0

Which type of licence do you want to use?

® "=. SEEQUENT

Sign in with Seequent 1D
To use licences associated to your Seequent account.

Bentley

Sign in with your Bentley account
To use licences associated to your Bentley account.

Remember my choice

@ Quit Get Started

As opgdes disponiveis para vocé dependem das suas licengas de uso dos produtos Leapfrog:

- Se vocé tiver uma licenga do Leapfrog Works, selecione o seu provedor de licengas e faga logon conforme descrito em Signing in
With Seequent ID (Como fazer logon usando o Seequent ID) ou Signing in With a Bentley Account (Como fazer logon usando uma
conta da Bentley.

- Se vocé tiver licenca do Leapfrog Geo ou do Leapfrog Energy, selecione a opgdo Seequent ID. N&o é possivel fazer logon no
Leapfrog Geo ou no Leapfrog Energy usando uma conta da Bentley. Consulte o tépico Signing in With Seequent ID (Como fazer
logon usando o Seequent ID).

Seja qual for o produto a ser usado com a sua licenca, ative Remember my choice (Lembrar minha escolha) para n&o ser solicitado a
selecionar um provedor de licengas sempre que iniciar o Leapfrog.
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& leapfrog

Point Release 202411

A versdo de correcgdo de erros do Leapfrog 2024.1.1 resolve problemas criticos, como
casos raros em que projetos podem ndo ser atualizados com éxito. Essas corregdes
garantem uma experiéncia mais tranquila e confiavel para todos os usuérios.

Resumo do problema

PROBLEMA RESUMO DA SOLUGCAO

1.

7.

Reativagéo da fungéo de desfazer/
refazer apos salvar para polilinhas ndo
atribuidas

Erro na atualizagéo de projetos para
layouts de se¢des transversais com o
mesmo objeto de design avaliado no
layout e na vista em faixas

A opgéo "Negative Survey Dips

Points Down" (Mergulhos negativos

do levantamento para baixo) n&o era
aplicada durante o recarregamento pelo
acQuire

Erro ao regularizar modelos de sub-
blocos com uma coluna de categoria
avaliada em blocos pai

Problema na regularizacdo de um
modelo de blocos ao usar determinados
célculos numéricos como entrada

O link de ajuda do modelo de blocos
regularizado n&do funcionava

As tabelas mescladas ndo eram
atualizadas quando os intervalos da
tabela pai eram atualizados

Erro ao atualizar projetos com um
estimador de dominio congelado em um
estado de erro

Erro ao copiar colunas personalizadas
apos o recarregamento da tabela

Erro ao copiar um layout de segéo
transversal com marcadores e vista em
faixas para uma secéo transversal longa

Erro ao abrir o arquivo do LF Viewer
com grande quantidade de formas

Erro ao visualizar imagens sobre
topografia

Erro ao importar certas mallas em
formato *.dm

Erro ao copiar um desenho de segéo
com marcadores e vista de franjas a
uma larga sessdo

Reativa fluxos de trabalho para avaliar
iterativamente o impacto das edi¢cdes
de polilinha nos modelos. Embora essa
corregao seja apenas para polilinhas nao
atribuidas, uma corregao completa para
linhas atribuidas estéa planejada para
uma proxima versao.

Problema de atualizagdo de projetos.
Corrigido.

Geragéo de furos de sondagem
invertidos, a ndo ser que a opgao
“Negative Survey Dips Points Down”
(Mergulhos negativos do levantamento
para baixo) fosse selecionada
novamente. Corrigido.

Corrigido.

Corrigido.

Link corrigido.

Resolvido o problema em que a
tabela mesclada n&o era atualizada
dinamicamente quando os dados de
entrada eram modificados.

Problema de atualizagdo de projetos.
Corrigido.

Restabelecida a capacidade de copiar
uma coluna personalizada (como
Category from Numeric (Categoria de
dados numeéricos)) depois de uma tabela
ser recarregada.

Restabelecida a capacidade de copiar
marcadores de uma secgao transversal
para uma secéo transversal longa.

O problema ja foi solucionado

O problema j& foi solucionado

O problema ja foi solucionado

O problema ja foi solucionado
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