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Notas de la version 20251

Seequent se enorgullece en presentar Leapfrog 2025.1, una version historica de Leapfrog.

Leapfrog 2025.1 aportara valor de dos formas distintas.

En primer lugar, esta Ultima version presenta un lanzamiento de alta calidad, con multiples funciones, sinbnimo de nuestra solucion lider
en el mercado para el modelado geoldgico 3D y la estimacion de recursos minerales. Las siguientes notas de la version detallan mejoras
significativas en los flujos de trabajo estructurales de Leapfrog, incluidas las tendencias estructurales y las superficies modeladas
resultantes, asi como las funciones y las herramientas para crear estimaciones de recursos a gran escala y con multiples dominios de
forma mas eficiente y con menos pasos manuales. Este valor puede aprovecharse desde el momento en que descargue e instale la
Ultima versién de Leapfrog.

Leapfrog 2025.1 es la primera iteracion que conecta y aprovecha la nueva plataforma lanzada por Seequent, Seequent Evo.

A partir de mediados de 2025 y con la disponibilidad comercial de Evo, Leapfrog 2025.1 se convertira en una aplicacion integrada en la
nube como nunca antes se habia visto. Las capacidades que antes eran limitadas o no estaban disponibles en el entorno de escritorio
ahora podréan ser parte de su nueva normalidad. Leapfrog 2025.1, habilitado por Evo, marca un antes y un después en la gestion y
colaboracion de datos, el modelado geoldgico basado en datos, la gestion de modelos de blogues al aprovechar el procesamiento, el
computo y la conectividad en la nube.

Lo invitamos a explorar el contenido a continuacion, profundizar con nuestros videos destacados sobre las funciones y contactar a su
equipo local de Seequent para obtener mas informacion.

Lo invitamos a explorar el contenido a continuacion, profundizar con nuestros videos destacados sobre las funciones y contactar a su
equipo local de Seequent para obtener mas informacion.
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1. Funciones y funcionalidades de Leapfrog

11. Mejores modelos con tendencias estructurales renovadas

Comprender los controles estructurales y las complejidades de un yacimiento es un paso fundamental en cualquier interpretacion
geoldgica. La tendencia estructural de Leapfrog informa a los interpolantes numéricos, de intrusion e indicadores, y se utiliza para
transformar mejor la interpretacion en modelos geométricos geolégicamente plausibles. Ninglin modelo es perfecto, pero un modelo
con informacion estructural puede ayudar a comprender mejor la mineralizacion, la continuidad o discontinuidad y, en Ultima instancia,
a identificar nuevos objetivos y areas para perforacion de definicion de recursos.

Desde su introduccion, la tendencia estructural ha sido esencial para que las superficies y volimenes modelados de forma implicita
sean significativos y Utiles desde el punto de vista geoldgico. Sin embargo, no ha estado exenta de limitaciones y desafios, como la
dificultad para comprender su funcionamiento interno.

En Leapfrog 2025.1, se ha hecho un esfuerzo significativo para renovar la usabilidad, visualizacién y manejo de datos de la tendencia
estructural. Las actualizaciones no solo ofrecen una presentacion mas precisa y coherente de los datos, sino que también optimizan
el flujo de trabajo al reducir el tiempo invertido en el proceso de prueba y error. Estas mejoras reflejan nuestro compromiso de seguir
perfeccionando las capacidades principales de modelado de Seequent, asegurando que respondan a las necesidades en evolucion de
nuestros usuarios.

Tipos de tendencia estructural y compatibilidad

Anteriormente, generar una “buena” tendencia implicaba en gran medida un enfoque de prueba y error. Existian varias opciones
en cuanto al tipo de tendencia y su compatibilidad; sin embargo, el impacto y resultado de usar una u otra no era evidente, ni habia
suficiente informacion para evaluar qué opcion era la mas adecuada para los datos de entrada seleccionados.

Leapfrog esté disefiado para ofrecer flujos de trabajo cientificamente sdlidos e intuitivos, respaldados por algoritmos y valores
predeterminados inteligentes que pueden validarse rapidamente mediante excelentes capacidades visuales. Se realizaron las siguientes
actualizaciones para alinear las tendencias estructurales con este principio fundamental:

Seleccion del tipo de tendencia: se presenta al usuario una breve descripcion de cada tipo como primer paso.

Cambiar tipo de tendencia: si desea experimentar y probar diferentes tipos de tendencia, puede usar una opcion de
posprocesamiento para cambiar de un tipo a otro sin necesidad de recrear nuevos objetos.

Disefio del cuadro de dialogo: una vez que se selecciona un tipo de tendencia, solo se muestran al usuario los controles y
configuraciones relevantes para esa tendencia. Esto elimina una fuente de confusion anterior en la que se presentaban parametros
que el usuario podia modificar, pero que en realidad no eran utilizados por la tendencia.

Descontinuacion de funciones redundantes: como resultado del desarrollo del producto a lo largo de la vida Util de Leapfrog, algunas
funciones y caracteristicas se vuelven obsoletas. La “compatibilidad” con las Versiones 1y 2 en las tendencias estructurales es un
ejemplo claro de esto. En la Version 2 se incorporé al software una mejora en la agrupacion de datos. Esta implementacion mas
estable y reproducible ha sido la configuracion predeterminada desde hace tiempo; sin embargo, en su momento, eliminar la Version
1 habria puesto en riesgo los proyectos y flujos de trabajo existentes. Este ya no es el caso, por lo que esta opcion redundante puede
retirarse.
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Uses the trizxial direction and strength from ellipscid data.
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the strength and range.
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A partir de Leapfrog 2025.1, las nuevas tendencias estructurales ya no tendran disponible la opcién de compatibilidad con la Version 1.
No obstante, al actualizar los proyectos a Leapfrog 20251, se conservaran las tendencias estructurales con compatibilidad preexistente
con la Version 1. Cuando se abra una tendencia estructural de la Version 1 en Leapfrog 2025.1, la pestafia de agrupacion mostrara

un menu desplegable con la version 1 seleccionada. Usted puede decidir mantener esta configuracion, y no se realizaran cambios. Si
cambia la compatibilidad a la Version 2, se activaran los pardmetros de agrupacion correspondientes. Al hacer clic en OK (Aceptar) para
confirmar este cambio, se mostrara un mensaje final de confirmacion, ya que esta accion no puede deshacerse.

@ V1 Structural Trend - Non-decaying %

Clustering Algorithm Changed

‘You are changing the clustering
algorithm from V1 to V2. This cannot be
undone. V2 is an improved algorithm
with superior clustering settings.
Surfaces/models will reprocess due to
this change.
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Manejo de datos en las tendencias estructurales

En Leapfrog 2025.1, ahora se puede aplicar un filtro de consulta a cada tipo de dato de entrada. Es una adicion pequefia, pero Util
cuando se necesitan subconjuntos de datos como entrada para una tendencia estructural.

El cambio mas notable es la incorporacion de nuevos parametros de “agrupacion”, que hace referencia al algoritmo que calcula las
orientaciones locales a partir de los datos de entrada (puntos de contacto o discos estructurales) y luego los agrupa en cllsteres

con orientaciones similares. El proceso de agrupacion, descrito como “dominio” en comunicaciones previas, siempre ha formado

parte del proceso de tendencia estructural, aunque sus controles no estaban disponibles. Ademas, no se habia explicado con claridad
en Leapfrog que la agrupacion, aunque forma parte de la tendencia estructural, estéa relacionada con los puntos de entrada de la
superficie o modelo al que se aplica la tendencia, y que sus resultados pueden tener un impacto significativo en la superficie modelada.

El beneficio de controlar la agrupacion se puede describir mejor en el contexto de aplicar la tendencia estructural a una superficie
con una mezcla de fuentes de datos. Considere una combinacion de datos de exploracion, a menudo escasos, y datos de recursos,
generalmente densos, que se utilizan en un modelo numeérico. Antes, con parametros de agrupacion codificados y no modificables,
esta combinacion de densidades de datos generaba interrupciones no deseadas en los volimenes modelados, a pesar del uso de
una tendencia estructural para fomentar la continuidad a través de esas interrupciones. Esta situacién no podia resolverse ajustando
ninguna de las configuraciones disponibles en la tendencia estructural o en el interpolante de superficie.

Ahora, los parametros de agrupacion pueden ajustarse para adaptarse mejor al conjunto de datos de entrada del modelo. Por ejemplo,
si un modelo numérico tiene un conjunto de datos combinado de 128 567 puntos de entrada, el tamafio minimo del clUster para la
tendencia estructural se establece en 1285 (el 1% de 128 567, una proporcion recomendada segln pruebas internas) y el maximo en
12 857 (el 10 % de los puntos de entrada, también recomendada). Al establecer un umbral de consistencia de 0,6 (valor recomendado
segun pruebas internas), se obtiene un 95 % de consistencia entre clUsteres. Estas configuraciones generaran un volumen mas
continuo que respeta mas fielmente la interpretacion geoldgica y la tendencia estructural.
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Agrupacion de tendencia estructural antes de ajustar los parametros
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Agrupacion de tendencia estructural después de ajustar los parametros: un volumen méas continuo con menos clisteres

Visualizacién de la tendencia structural

Se han realizado varias mejoras en la visualizacion de las anisotropias de la tendencia y de los clUsteres.

Una vez que la tendencia estructural se aplica a una superficie o a un modelo, la agrupacion puede visualizarse extrayendo la
informacion de los clusteres y evaluandola sobre el conjunto de datos de entrada. Visualizar la informacion de agrupacion en los puntos
de entrada puede ayudar a comparar y validar los resultados producidos por la tendencia estructural y los parametros de agrupacion.
También se puede utilizar para comprender mejor el impacto de la agrupacion sobre distintos conjuntos de datos cuando otros
factores, como el tipo de tendencia y los interpolantes de superficie, permanecen constantes.
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Una nueva representacion visual personalizable de la tendencia estructural reemplaza la cuadricula fija de 10x10x10 de versiones
anteriores. Esta mejora permite una representacién mas precisa y facil de usar de la tendencia, y puede coincidir con la extension
real de los datos de entrada. La tendencia puede visualizarse dentro de un dominio especifico, asi como con cualquier configuracion
de cuadricula personalizada. Ademas, se pueden utilizar modelos de blogues como cuadricula para informar la visualizacion de la
tendencia.
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Las opciones de visualizacion incluyen informacion de orientacion y resistencia. El parametro de resistencia describe cuantas veces
es mas fuerte la tendencia en los planos maximo e intermedio que en la direccién minima. La resistencia afectara el peso relativo de
los datos de entrada en la combinacion de la tendencia estructural para cada tipo de tendencia. Los datos de entrada con mayor

resistencia tienen un mayor impacto en la combinacion.
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1.2. Mejoras en los diagramas estereograficos

El volumen y la variedad de informacion y mediciones estructurales recolectadas a partir del mapeo de testigos, campos y frentes ha
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ido en aumento. Con el aprendizaje automatico (machine learning, ML) y otros avances tecnoldgicos en escaneo y procesamiento
de testigos, se espera que esto crezca aln mas. A menudo es dificil aprovechar esta informacion debido a la falta de funciones y
herramientas en el software. Consulte la secciéon sobre Leapfrog y Evo para obtener informacion sobre el nuevo tipo de dato “datos
elipsoidales” derivados de Driver, y los conocimientos adicionales que se pueden obtener a partir de estos datos.

En Leapfrog 2025.1, se han realizado varias mejoras para optimizar la experiencia del usuario y facilitar el analisis de una cantidad cada

vez mayor de datos estructurales. Estas mejoras incluyen:

Redisefio y mejora del disefio de paneles, controles y leyendas, lo cual permite interacciones mas faciles y familiares.

Visualizacion de datos numéricos provenientes de columnas numéricas importadas (por ejemplo, confianza, soporte de perforacion,

profundidad registrada) en el diagrama estereografico, con mapas de color editables.
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1.3. Actualizaciones de modelo mas eficientes: mapeo de frentes mediante polilineas

Adicion de polilineas

A partir de la funcionalidad de atribucion de polilineas introducida en Leapfrog 2024.1, hemos seguido mejorando el uso de polilineas en
Leapfrog 2025.1, optimizando aln mas cémo se incorpora la informacion de mapeo en el modelo.

Importar multiples archivos de polilineas puede convertirse rapidamente en un problema de gestion de datos, con cientos de polilineas
por cada nuevo conjunto de datos de mapeo. Gestionar esta informacion puede ser un proceso lento y laborioso, especialmente
cuando se deben crear nuevos filtros de consulta para utilizar el mapeo en el modelado posterior.

Para resolver esto, ahora se pueden agregar polilineas desde un archivo, lo que permite gestionar los datos de mapeo como un solo
objeto de polilinea dentro del proyecto Leapfrog. Como resultado, las actualizaciones de modelos se realizan de forma mas fluida y se
ahorra una cantidad considerable de tiempo.

El importador de polilineas ahora incluye un contador de cuantas polilineas nuevas se crearan durante la importacion. Ademas, se
detecta autométicamente el campo “Annotation_id” como separador de lineas, lo que agiliza la importacion de datos de mapeo
generados por Rock Mapper..
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Tabla de atributos mas inteligente

Editar y agregar nuevos atributos ahora es mas facil que nunca con la tabla de atribucion mejorada, que permite la edicion directa

de la tabla sin tener que pasar por el proceso de seleccion de categoria en la escena. La tabla de atribucion se puede abrir desde las
propiedades de la lista de formas, con la fila de interés ya resaltada, lo que permite una edicién rapida directamente en la tabla o la
adiciéon de nuevos datos, incluidas columnas completamente nuevas de distintos tipos de datos.
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Tangentes de polilineas opcionales

Las tangentes, aunque sumamente Utiles, no siempre son necesarias al ajustar las superficies del modelo; y cuando no se requieren,
generan clics innecesarios y frustracion. En esta version, se ha afiadido una nueva opcién de dibujo de polilineas para digitalizar lineas
sin tangentes, lo que elimina la necesidad de borrarlas posteriormente. También se puede configurar esta opcién como predeterminada
en los ajustes de Leapfrog, bajo la seccion Scene/Editors (Escena/Editores).

Anteriormente, la informacion de las tangentes se afiadia automaticamente a las polilineas importadas, lo que podia generar resultados
inesperados en los modelos, ya que la orientacion a menudo no era la correcta. Este comportamiento se ha eliminado, por lo que las
polilineas importadas ya no incluirdn tangentes por defecto.

Cuando se editan polilineas, otras lineas pueden interferir con la vista de la escena. Para solucionar esto, ahora es posible activar o
desactivar filtros de consulta mientras se esta en el modo de edicion de polilinea.
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1.4. Preparacion, visualizacién y analisis de datos

Combinar conjuntos de puntos Combine Point Sets

Con frecuencia, los valores numeéricos provenientes de diferentes fuentes se importan a un proyecto de Leapfrog como tipos de datos
separados (por ejemplo, intervalos de perforacion y puntos). Combinar estos conjuntos de datos para flujos de trabajo posteriores era
un proceso tedioso y manual, que a menudo obligaba a los usuarios a salir de Leapfrog y trabajar en hojas de célculo.

Una nueva opcidn para combinar conjuntos de puntos permite flujos de trabajo mas flexibles y completos, lo que reduce la necesidad
de salir de Leapfrog y disminuye las posibilidades de cometer errores durante la preparacion de datos.

Por ejemplo, en los flujos de trabajo de modelado numérico o modelado de recursos, los usuarios debian elegir entre puntos o intervalos
de perforacion como datos de entrada. En algunos casos, era posible agregar valores adicionales al modelo, pero no se podian aplicar
analisis estadisticos, calculos ni filtros sobre los valores combinados. Ahora, el proceso para combinar fuentes de datos mixtas se ha
simplificado en dos pasos: extraer los valores de los puntos a partir de los datos de intervalos y combinar los conjuntos de puntos para
crear un conjunto de datos combinado. Esto no solo permite generar un conjunto de datos mas rapido para usar en el modelado, sino
que también proporciona las mismas opciones que una tabla de puntos estandar.

Los puntos combinados nuevos pueden usar cualquier tabla de puntos importada disponible, puntos de fondo, puntos medios de
intervalos o cuadriculas de puntos.
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Combinar datos estructurales

Al'igual que con los conjuntos de puntos, los conjuntos de datos estructurales a menudo pueden provenir de diferentes fuentes. El
registro de testigos y el mapeo de superficie o de frentes se importan a un proyecto de Leapfrog y se guardan en las carpetas de
Drillhole Data (Datos de perforacion) y Structural Modelling (Modelado estructural), respectivamente. Ademas, debido a los avances
en la recopilacion de datos a lo largo de la vida Gtil de una operacion, la informacion estructural puede registrarse y almacenarse en
distintas tablas (por ejemplo, registros manuales histéricos frente a mediciones generadas por deteccion y anélisis automatizado de

fracturas).

Cuando ambos conjuntos de datos son Utiles como una sola entrada para procesos posteriores, una nueva opcion para combinar

conjuntos de datos estructurales elimina la necesidad de salir de Leapfrog para lograrlo.
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Anélisis de datos de estudio de campo

Leapfrog 2025.1 amplia la funcionalidad para analizar datos de estudio de campo, a fin de obtener informacion significativa sobre los
datos de perforacion, asi como para generar derivaciones de estos datos que ayuden en actividades como el anélisis y la planificacion
de estudio de campo de perforacion.

La combinacion de célculos y estadisticas en la tabla de estudio de campo permite realizar investigaciones sobre los datos de estudio
de campo, como el anélisis de angulos pronunciados (dogleg severity, DLS). En lugar de estar limitado a un solo factor al usar la opcion
de categoria a partir de valores numeéricos, ahora se pueden combinar varios factores como la orientacion, el buzamiento y la distancia
a un elemento de interés (por ejemplo, un escaldn planificado o una falla), para obtener una vision mas profunda de qué combinaciones
de condiciones conducen a altos valores de DLS.

En este ejemplo, se puede usar una instruccion If anidada para determinar qué rumbo (SO, SE, etc.) presenta el DLS mas alto, asi como
el impacto que tiene la distancia a una superficie de falla sobre el valor del DLS. Etiquetar las mediciones de estudio de campo con
codigos litologicos proporciona una capa adicional de contexto.
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Por convencién, el DLS suele expresarse como grados de desviacion por 30 unidades de distancia, pero para quienes necesitan
una unidad diferente (por ejemplo, en EE. UU. se utiliza cominmente grados por 100 pies), se ha agregado una nueva opcion para

configurar la longitud de unidad del DLS en la tabla de estudio de campo.

|| kgl survey b
Fg FixErrors ©)
“v Compatibility
Survey measurement convention Desurveying method Dogleg severity unit length
MNegative survey dip points down @ Leapfrog spherical arc approximation (recommended) 20

Balanced tangent algorithm (Minesight linear midpoint, Vulcan)

» Query All 13342 rows

1 0.0

BH1812 90.0 316.0000... 0.0
2 BH1813 0.0 90.0 316.0000... 0.0
3 BH1814 0.0 a0.0 316.0000... 0.0

Calculos en mas tablas

Los célculos son herramientas de uso general y, cuando es posible y tiene sentido, se seguira incorporando la opcién de crear columnas
calculadas en més tablas. En Leapfrog 2025.1 se ha agregado la opcion para crear columnas calculadas variables, numéricas y de

categoria en las siguientes tablas:
collar,
lineaciones del fondo del pozo (en perforacion),
datos estructurales del fondo del pozo (en perforacion),
lineaciones (carpeta estructural),

datos estructurales (carpeta estructural).

Conjunto de correlacion como filtro en la escena

Los conjuntos de correlacion ahora se pueden usar como filtro de datos en la escena 3D, lo que permite una forma rapida y sencilla
de representar los datos que se estan analizando en la vista de correlaciéon dentro de la escena 3D. El filtro de conjunto de correlaciéon

puede seleccionarse desde el menu desplegable de propiedades de escena para los siguientes tipos de datos:
- collares,

intervalos,

datos estructurales,
- pantallas,

datos compuestos.
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Visualizaciéon de colores hexadecimales en la vista de correlacion

El color es una pieza fundamental de los datos geocientificos y cada vez mas se genera de forma automética como parte de la captura
fotogréfica de testigos. Ayuda a identificar cambios en el tipo de roca, la mineralogia y las alteraciones, por ejemplo. Tener informacion
sobre el color, como el color dominante en la bandeja de testigos de Imago, visualizada junto con los datos de ensayos, los registros
litoldgicos vy la geofisica de fondo de pozo, tanto en la pestafia de correlaciéon como en la escena 3D, puede ser Util para crear y
actualizar tablas de interpretacion y, en algunos casos, para la toma de decisiones al modelar contactos.
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Comprobaciones de validacion de seleccién de intervalos

A lo largo de varias versiones, se ha flexibilizado la rigidez de las comprobaciones de validacion que se realizan al reprocesar los datos
de perforacién, de modo que las ediciones en la seleccion de intervalos se comporten como se espera cuando se recargan las tablas
de intervalos en las que se basan. En la primera iteracion, se incorporaron mejoras para agregar una tolerancia al emparejamiento de los
valores “desde” y “hasta”, y para manejar casos donde los intervalos se dividen.

En esta version, también se ha afiadido el manejo de casos donde intervalos adyacentes en la base de datos se fusionan, por ejemplo,
después de realizar un nuevo registro. Siempre que los puntos de inicio y fin del nuevo intervalo coincidan con los de los intervalos
adyacentes previos, y todos tengan el mismo codigo de seleccion de intervalo, la seleccion se conserva.

| eom1 | etz | EDiTs |
| SEGMENT |

Edits can be un-matched because
the target segments have heen
merged intoa longer segment

Este comportamiento se ha mejorado en Leapfrog 2025.1.
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Mejora en la visualizacién de disefios

Una actualizacion obligatoria del codigo que maneja la importacion de archivos de disefio ha traido algunas mejoras en la visualizacion
de estos archivos en Leapfrog.

Se ha observado que ciertos archivos, particularmente aquellos con geometrias complejas, ahora tienen una visualizacion mas limpia,
con menos lineas solapadas. También se comprobd que los archivos que se abrian correctamente en MicroStation pero causaban
errores en Leapfrog ahora se abren sin inconvenientes en Leapfrog. Finalmente, un problema anterior en el que un objeto extruido a un
nivel especifico en MicroStation se importaba incorrectamente en Leapfrog ha sido resuelto en esta Ultima actualizacion.

Filtro de volumen en modelos de bloques

Filtrar los bloques de interés que se encuentran dentro de un volumen ahora es significativamente més facil y rapido gracias a una
nueva opcion para crear filtros rapidos directamente a partir de cualquier volumen de malla cerrada.

Anteriormente, filtrar bloques dentro de una forma (como un escalén minero) requeria agregar la malla a la herramienta de mallas
agrupadas, evaluarla sobre el modelo de bloques y luego crear manualmente un filtro. Este proceso ahora puede realizarse en un solo
paso sencillo.
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1.5. Actualizaciones de modelo mas eficientes: ediciones de vetas

La importacién de ediciones de vetas se ha actualizado para ser mas coherente con la forma en que se importan las ediciones de
seleccion de intervalos. En Leapfrog 2025.1, las ediciones pueden importarse con una de las siguientes tres opciones:

Importar nuevas ediciones y eliminar todas las ediciones existentes.

Importar nuevas ediciones, combinarlas con las existentes y sobrescribir cualquier edicion existente si aparece tanto en la litologia
nueva como en la existente.

- Importar las nuevas ediciones, combinarlas con las existentes y conservar cualquier edicion existente si aparece en ambas,
ignorando la nueva edicion.
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Edicion de vetas en Leapfrog 2025.1

Otro pequefio cambio incluido en esta version es que ahora se conservan las ediciones de puntos medios de vetas cuando se
actualizan los ajustes de los bordes. Las ediciones que quedaban invélidas (porque hacian referencia a puntos inexistentes) al cambiar
los bordes, ahora se retienen para que, si se revierten los ajustes, las ediciones aln estén presentes y se vuelvan a aplicar.
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1.6. Comuniquese eficazmente con secciones transversales

Proyeccién ortogonal o ilustrativa (anteriormente escalada) en secciones longitudinales

Antes de Leapfrog 2025.1, las perforaciones, perforaciones planificadas y polilineas se proyectaban en la seccién usando Unicamente
el método de proyeccion “ilustrativa” (anteriormente llamado “escalada”). En ciertos casos, este estilo de proyeccion resultaba en
desalineaciones con puntos regulares, que se proyectaban ortogonalmente. Si bien la proyeccion ilustrativa ofrece una visualizacion
agradable, puede representar los datos de forma inexacta. Cuando este estilo de proyeccién no se ajustaba al propésito de la seccion
transversal, era necesario realizar trabajo adicional para discretizar la polilinea de la seccion longitudinal. Ahora, una nueva opcion
permite elegir entre proyeccion ilustrativa u ortogonal, lo que devuelve el control al usuario y elimina el trabajo manual significativo.
En Leapfrog 2025.1, esta opcidn estara disponible para perforaciones, perforaciones planificadas y polilineas. En futuras versiones se
habilitara para mas tipos de datos.

- Proyeccién ilustrativa: puede carecer de precision en secciones curvas largas, pero permite una integracion fluida en el disefio de la
seccion, brindando una visualizacion comprensible de perforaciones y lineas no verticales. Es ideal para comunicarse con la gerencia
y en informes visuales para publicos no técnicos.

Proyeccién ortogonal: garantiza una proyeccion precisa de perforaciones y lineas no verticales sobre secciones curvas largas.
Aungue puede generar una visualizacibn menos suave, asegura que la proyeccion sea fiel a su definicion, lo que permite a los
usuarios compartir datos con contratistas y partes interesadas técnicas con seguridad.
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Notacién de distancia minima

En Leapfrog 2025.1 se afiadié una opcidn adicional llamada “Mostrar signo” que anota la etiqueta de distancia minima con un signo
positivo 0 negativo para indicar su posicion relativa respecto a la seccion en 3D. La medida de la distancia minima representa la
distancia més corta entre cualquier parte del dato y la seccion (por ejemplo, si una polilinea o traza de perforacion atraviesa la
seccion, la distancia minima sera O m). En perforaciones verticales, esta distancia es significativa y facil de entender. En perforaciones
inclinadas, la distancia puede ser mas dificil de interpretar, y la vista de tiras puede ofrecer un mejor contexto.

| e

Nome: | oractsgnoge Q [ Q QA [E D rosonsgomm  omogna | (D) ‘

2 Pace

| @ soonovien

BE = Gs O0-RLoe

> [7Moges
~ [ Drilholes
55 DH_Uthology_Exploration Holes 3100

) surtaces

> Cipanviens

3 LT Bocks

> [ comments

DH.Lithoogy_Esplortion Holes 53100

3200

paints
B Sthow ottarpoiats | gptions
Show nterceptpoints
Lavels. D Top Label Options
B Showtop abels ptions
Show nercept abels
‘Snow pottom fabcts

Snow geptn mareers

© B 1_Exploraton Dntholes: colar X &, Falcolo. v | —
® 7N\ 1_exploraton brinote: aces X &, norcoo. - W —

© zimosetion? X B o pa— :
et DragoedLavels

5 “No CoordnateSystem 17, 14SI716, 143419645, 1030904 (3 <o Coder . rulAcesenton 100175

Opciones predefinidas de tamafio de pagina

Antes de Leapfrog 2025.1, los tamafios de pagina ausentes de la lista de predefinidos, por ejemplo, 11" x 17" (tabloide o ANSI B),
comunmente usados en EE. UU., debian configurarse manualmente. Configurar estos tamafios requeria convertir pulgadas a milimetros
y no habia forma de guardar el tamafio personalizado.

Para simplificar este proceso, se han agregado los siguientes tamafios predefinidos:
- Tabloid (ANSI B) (279.4 x 431.8 mm)

- ANSI C (431.8 x 558.8 mm)

- ANSI D (558.8 x 863.6 mm)

- ANSI E (863.6 x 1117.6 mm).
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1.7. La atribucién multidimensional habilita nuevos flujos de trabajo

Como mejora de Leapfrog 2024.1, se han incorporado varias funciones que optimizan la forma en que se crea informacion sobre un
volumen o una malla en Leapfrog y cémo puede utilizarse esa informacion en proyectos de Leapfrog u otras aplicaciones.

Orientaciones para atributos de volume

Anteriormente, las tablas de atributos de volumen solo estaban disponibles en modelos geoldgicos y numéricos. Esta funcion permitia
crear manualmente una nueva columna, a la que luego se le podia asignar un valor para cada volumen dentro del modelo.
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Se han hecho mejoras pequerias pero muy Utiles en esta tabla, con més previstas para futuras versiones. Ahora se pueden generar
columnas de orientacion (buzamiento, azimut del buzamiento e inclinacion) en una sola accion, ya sea haciendo clic en el icono

de la cinta o usando Ctrl + O. Una vez creadas las columnas de orientacion, los valores pueden generarse rapidamente usando la
herramienta de plano movil en la escena. Visualice los volimenes de interés en la escena 3D vy, a continuacion, dibuje el plano movil
para representar la orientacion general de los volimenes. Edite el plano mévil usando los controladores en la escena (la inclinacion, por
ejemplo, podria requerir un ajuste méas especifico). Una vez que el plano esté correctamente configurado, haga clic en el volumen al
que desea asignar esa orientacion.
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Recuerde que, al hacer clic y arrastrar para seleccionar varias celdas y luego hacer clic en una de ellas, puede actualizar en bloque
todas las celdas seleccionadas (solo se acepta un valor Unico, no mltiples valores distintos). Esto es Util, por ejemplo, para asignar un
valor comUn de atributo a varios volimenes.
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La maxima direccion de continuidad es una informacién muy importante por volumen o donde los volimenes pueden representarse
con una orientacion comun. Consulte la Seccion 6.1 para més detalles sobre como se transmite esta informacion, lo que facilita la
asignacion semiautomatizada de orientaciones.
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Tabla de atributos para mallas

Leapfrog 2025.1 extiende la atribucion desde polilineas y volumenes modelados hasta mallas en la carpeta Meshes (Mallas). La
atribucion sobre volumenes modelados tiene algunas limitaciones que ahora se resuelven al aplicar atribuciones a las mallas una vez
que se han extraido a la carpeta Meshes (Mallas).

Por ejemplo, cuando se asigna un atributo a los volimenes en el Modelo geolégico o Modelo numérico, todo el volumen, incluidas todas
sus partes de malla, recibe ese atributo. No se podia generar informacion para las partes individuales que requieran una comunicacion
especifica. Para distinguir entre las partes de una malla, era necesario extraer y nombrar cada parte individual, lo cual consumia tiempo
y saturaba el proyecto con un nimero innecesario de mallas.

Ahora, los atributos estan disponibles en mallas estaticas y extruidas dentro de la carpeta Meshes (Mallas).
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Las partes de la malla pueden recibir informacion numérica, de categoria, de fecha y de texto. Estos atributos se pueden visualizar en la
escena Yy, donde corresponda, se pueden aplicar filtros mediante colores editables, filtros de visualizacion vy filtros de valores.

Ademés, se pueden crear filtros de consulta, y la configuracion de columnas de la tabla puede copiarse a otras mallas adecuadas, lo
que ahorra tiempo cuando se registran propiedades similares en multiples mallas. Los filtros basados en atributos pueden utilizarse para
filtrar partes de la malla en la escena 3D. Se esta trabajando para que estos filtros puedan usarse como parte del refinamiento de datos
de entrada a otros procesos. .
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Malla extruida

La malla extruida es algo Unico en Leapfrog, ya que representa una superficie o un volumen extrapolado a partir de una polilinea.

Antes, cuando se utilizaba una polilinea con atributos como entrada a una malla extruida, los datos atribuidos no se transferian, lo que
generaba una pérdida de informacion entre los datos de entrada y los datos de salida. Para solucionar esto, habia que copiar la polilinea,
editarla para extraer partes individuales y luego usar una convencion de nombres para representar la informacion.

Ahora, la informacion atribuida se transfiere automéaticamente desde la polilinea a la malla extruida, sin necesidad de esfuerzo adicional.
Todos los beneficios de visualizacion de datos v filtrado disponibles para la tabla de atributos de la polilinea estan ahora también
disponibles para la malla extruida.

Project Tree 1Qv B ook v ’00 o - @Z g &
> () Topography £ Reporting Area =
> () @S Data, Maps and Photos. 3 2 North Reporting Area
> [ Drillhole Data [ soutn Reporting Arsa
[ Designs
> [ points

[ Polylines

~ " Reporting Area

U Reporting Area
Geophysical Data

Structural Modeling

3

<vvvv0ooo
i
B

3

Geology
Topo

] Water
Reporting Area

" Reporting Area
[ Mesh Attibutes
A Reporting Area

wCoOOO

> [ Geological Models
> [ Estimation
> () Numeric Models
[ Combined Models
[ Hydrogeology
[ Block Models
> [ Saved Scenes, Movies and Markers
[ Sections, Plans and Contours.
> [ Geochemistry
> [ Colourings

= Notes

Plunge +14
Azimuth 071

50 100 150 200

GISData:  [5g canterbury-04m rural aerial Water Masked — i water
© [ soreoles: collar X &, Flatcolour v — (A] Slice mode: | Unslicad
©  [f§Borenotes:Levels X ¥ coumn © | Edtcolours — Al = B il Siicer
© {3 Dam Zone Water Table X &, Flateolour | - P i
© (¥ FReporting Area X YA Reporting Area « | Edtcolous —— [P [ [>
® (" Reporting Area & XV Reporting Area v Edit Colours —
© i@ Water X i@ Water v Edit Colours -— E >

& <No Coordinate System> |/, +1430741.43, +5125663.34, 436472 (> <No Code> 9 Full Acceleration a7FPs | ZScalels

Esta mejora permite generar volimenes simples a partir de una sola polilinea con atributos, una necesidad comun en muchos tipos de
trabajos en terreno
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2. Funciones y funcionalidades de Leapfrog Edge

2.1. Configuracién eficiente de multiples dominios y gestion de rotacién

Esta version introduce la funcién Copiar estimaciones por dominio, que permite a los usuarios replicar los modelos espaciales y
estimadores definidos para un dominio en multiples dominios en una sola accién. Esta nueva capacidad resulta especialmente potente
cuando se utiliza junto con la atribucion de rotacion de volumen, lo que agiliza la configuracion de estimaciones de recursos minerales
para yacimientos complejos con multiples dominios geoldgicos y variables.

Con la atribucion de rotacion de volumen, cada dominio geoldgico puede conservar su buzamiento, azimut del buzamiento e inclinacion
especificos, garantizando que las orientaciones particulares de cada dominio se mantengan a lo largo de todo el proceso de estimacion.
Una vez definidos los pardmetros de variografia y estimacion para una variable clave en un dominio, la funcion Copiar estimaciones

por dominio permite duplicar esa configuracion, incluidos los variogramas v las elipses de blusqueda, en otras variables y dominios,
preservando automaticamente la orientacion Unica de cada dominio.

Esta actualizacion reduce significativamente la carga de trabajo, mejora la coherencia entre dominios y acelera la entrega de modelos
de recursos, disminuyendo el riesgo de errores humanos durante tareas repetitivas.
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3. Interacciones e interfaz de usuario

La interaccion con una interfaz estética y accesible es un principio central del disefio de productos en Leapfrog. Leapfrog 20251
incluye varias mejoras y ajustes para garantizar que los usuarios sigan experimentando lo mejor que el software de Seequent tiene para
ofrecer.

3.1. Primeros pasos con Leapfrog 2025.1

Leapfrog 2025.1 incluye cambios en el flujo de trabajo de “primeros pasos”. Estos cambios son necesarios para facilitar la integracion de
Leapfrog con Seequent Evo. Aunque la interfaz tendré un aspecto ligeramente diferente, el flujo general permanece igual.

Después de descargar y ejecutar el archivo de instalacion de Leapfrog 20251, aparecerd un nuevo cuadro de dialogo solicitando una
direccion de correo electronico para la cuenta.

B Leapfrog Version 2025.1.0 b4

Email | first.surname@company.com |

Alingresar un correo en esta etapa, Leapfrog puede realizar algunas verificaciones necesarias para preparar las siguientes etapas.

Para cuentas existentes de Seequent, la siguiente etapa seré familiar. Si no ha iniciado sesién en Seequent Connector (algo poco
probable si ha usado versiones anteriores de Leapfrog), se abrird una ventana del navegador para iniciar sesion con su Seequent ID. Si
ha iniciado sesion en Seequent Connector (o mas probable), se omitira este paso.

v B signin x [ = b

C @ % https//idseequentcom/cauth2/authz?client id=Seea.. ® * O & &

Don' have a Seequent 107

La siguiente etapa, para seleccionar organizacion, grupo, producto y extensiones, ha cambiado ligeramente. Anteriormente, esta
etapa también se completaba en el navegador. En Leapfrog 2025.1, este paso se completa dentro del mismo Leapfrog. Las opciones y
selecciones seran exactamente las mismas en ambos dialogos.
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3.2. Mejoras de velocidad

Una parte fundamental del modelado implicito es el proceso de interpolacion. En Leapfrog se utilizan distintos métodos de interpolacion
en diversas funciones, por ejemplo, las superficies de intrusion utilizan interpolantes lineales o esferoidales. Los interpolantes también
se usan para evaluar modelos sobre datos (por ejemplo, al evaluar un modelo geolégico sobre un conjunto de puntos o perforaciones).

En Leapfrog 2025.1, se trabaj6 especificamente en el rendimiento y comportamiento del interpolante RBF y las técnicas aplicadas en
estas areas. Estas técnicas son fundamentales, ya que se pueden adaptar a problemas especificos; en un entorno con gran cantidad
de datos como el modelado del subsuelo, el reto es procesar conjuntos de datos grandes de forma mas rapida y eficiente. Se desarrolld
una iteracion del FastRBF™ especificamente para el interpolante esferoidal. El resultado es un aumento de aproximadamente 20 % en
velocidad, lo que significa que el interpolante esferoidal se ejecuta un 20 % mas rapido en las pruebas realizadas.

En la practica, esto no significa necesariamente que el tiempo de procesamiento para actualizar un modelo o proyecto de Leapfrog se
reducira en un 20 %. Hay matices en cada proyecto y modelo que no son predecibles vy, por lo tanto, es posible que no se produzca tal
aumento. Sin embargo, en ciertos escenarios, la mejora en velocidad y desemperio puede ser significativa.
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3.3. Mover mallas entre carpetas

Una nueva opcién de menu llamada “Mover a carpeta” resuelve los desafios que enfrentaban los usuarios al gestionar grandes
cantidades de mallas en el &rbol del proyecto de Leapfrog. El método anterior, basado en seleccionar (multiples) objetos y arrastrarlos,
era engorroso, especialmente al mover elementos a carpetas fuera de la “ventana grafica” del arbol del proyecto.

En Leapfrog 2025.1, puede seleccionar una o méas mallas y elegir la carpeta de destino, lo que permite un flujo de trabajo mas fluido y
eficiente. Ademas, se incluyen verificaciones para asegurar que los objetos seleccionados puedan moverse a la carpeta deseada, y se
muestra el contenido de la carpeta de destino antes de confirmar el movimiento, para mayor precision.
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3.4. Colores

Los mapas de color y las leyendas son herramientas visuales poderosas para interpretar datos complejos. Los codigos de color
también pueden estandarizarse en todas las empresas para el mapeo y la comunicacion.

Las ultimas mejoras aseguran que los mapas de color, tanto numéricos como categdricos, sean consistentes dentro y entre proyectos,
y usted pueda confiar en que sus datos se veran igual sin importar dénde los visualice.

Importar y compartir mapas de color por categoria

Anteriormente, compartir e importar mapas de color se limitaba a mapas numéricos continuos y discretos. En Leapfrog 2025.1, los
colores por categoria ahora también pueden importarse y compartirse de la misma manera que los mapas de color numéricos.

Una vez que se importa o comparte un conjunto de colores, este se afiade a la carpeta Shared Colourmaps (Mapas de color
compartidos) en el arbol del proyecto y queda disponible para aplicar a cualquier conjunto de datos categoricos.

Esta funcién ahorra mucho tiempo. Estandarizar los colores por categoria dentro o entre proyectos antes requeria seleccionar
manualmente cada color con el selector, lo cual era extremadamente tedioso para conjuntos de datos grandes.
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Comportamiento predeterminado para la visualizacién de mapas de color

Cuando se asigna un mapa de color compartido a uno o més conjuntos de datos desde el arbol del proyecto, ahora se actualiza
automaticamente como opcion de visualizacion en la lista de formas. Anteriormente, el nuevo mapa de color aparecia en la lista
desplegable, pero debia seleccionarse manualmente.

Esta actualizacion se aplica incluso si el objeto aln no esta en la escena; una vez afadido, se mostrara con el nuevo mapa de color
asignado como predeterminado.
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4. Seequent Evo

Seequent Evo es una plataforma de datos geocientificos y computo que permite flujos de trabajo integrados y colaboracion entre
las reconocidas aplicaciones de escritorio de Seequent, sus nuevas aplicaciones nativas en la nube, asi como productos de terceros.
Impulsa soluciones geocientificas para el procesamiento de datos, modelado y generacion de conocimientos. Esto fomenta la
innovacion y permite a los usuarios mejorar continuamente sus flujos de trabajo y su negocio mediante AP| y datos abiertos.

Leapfrog 2025.1 se ha desarrollado con una integracion completa a Seequent Evo. Las siguientes secciones se enfocan en las
funciones y flujos de trabajo habilitados en Leapfrog. Para obtener mas informacion sobre Evo, sus principales beneficios respaldados
por historias de clientes y aplicaciones nativas en la nube, visite el sitio web de Seequent. Para registrar su interés en Evo, haga clic
aqui.

4.1. Gestion de datos, colaboracién y uso compartido: Leapfrog y Evo

Una vez que una organizacion tiene acceso a Evo, Leapfrog 2025.1 estd completamente preparado para publicar e importar datos
desde y hacia Evo. Explore otras aplicaciones de Seequent que cuentan con soporte para Evo o investigue las API abiertas de Evo para
comenzar a publicar y consumir datos directamente en Evo.

Empiece a adelantarse con flujos de trabajo perfectamente conectados, sin las complicaciones de conversiones de formato de archivo

ni problemas de compatibilidad.
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Leapfrog 2025.1 ofrece soporte para los siguientes tipos de datos. Las versiones posteriores admitiran mas tipos, por lo que le

recomendamos mantenerse informado sobre las Ultimas noticias y actualizaciones.

Topografia

Datos de perforacion

Puntos

Polilineas

Datos geofisicos

Modelado estructural

Mallas

Modelos geoldgicos
Modelos numéricos

LF Edge (LF Geoy
Energy)

Contaminantes (LF
Works)

Modelos de bloques

Secciones

Tipo de dato

Conjunto de perforaciones (paquete
de collar, estudio de campo y tablas de
intervalos)

Tabla de intervalos

Segmentos de linea, puntos, discos,
tangentes

Cuadriculas 2D
Datos estructurales planares
Lineaciones

Datos elipsoidales

GM, GM refinado, GM combinado
Interpolante RBF e indicador RBF
Modelos de variogramas

Dominio

Valores

Modelos de variogramas

Dominio

Regular, de arbol octal, totalmente
conformado por subblogques

Secciones con GM, GM combinado/GM
0 GM/NM, evaluacién con GM refinado

Se pueden

importar

Se pueden
publicar

Conexiones con aplicaciones
de Seequent

v

SN N N N

<

<

SN N N

MX Deposit, Driver y Leapfrog

MX Deposit, Driver y Leapfrog

Oasis montaj, VOXI y Leapfrog
Driver y Leapfrog

QOasis montaj, PLAXIS, GeoStudio
y Leapfrog

Oasis montaj y Leapfrog

Geostats Tasks y Leapfrog Edge

N

BlockSync y Leapfrog

Leapfrog

Los datos atribuidos, como los atributos en mallas y polilineas, son compatibles con Evo, lo que significa que cuando los datos
se publican desde Leapfrog hacia Evo, cualquier aplicacion que admita datos atribuidos puede importar y utilizar esos atributos.
Actualmente, los atributos de volumen en el GM no son compatibles con Evo.
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4.2. Modelado implicito mejorado: Leapfrog y Driver

La identificacién y comprension de las caracteristicas y los patrones en los datos de perforacion sienta las bases del modelado
geoldgico. Driver es una aplicacion basada en la nube dentro de Evo para el andlisis exploratorio espacial rapido de conjuntos de datos
de perforacion. Driver utiliza tecnologia de aprendizaje automéatico para analizar los datos de una forma novedosa.

La combinacion de los conocimientos innovadores generados por Driver con las capacidades de modelado de Leapfrog ayuda a los
geodlogos a descubrir relaciones locales variables rapidamente, y genera automaticamente un nuevo tipo de entrada para las tendencias
estructurales de Leapfrog. Ahora se pueden generar superficies y volumenes mas realistas desde el punto de vista geoldgico como

punto de partida, lo que reduce el tiempo y esfuerzo requeridos para ajustar los parametros del modelo o afiadir restricciones
manuales.

Para obtener mas informacion y registrar su interés en Driver, haga clic aqui. A continuacion, se describen las funciones de Leapfrog
2025.1 que integran datos generados por Driver, especificamente los “elipsoides”, a través de Evo.

. Leapfrog 2025.1
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discos estructurales

sobre versiones mas recientes
de datos de elipsoides en Evo.

o lineamientos en Evo.

En Leapfrog 2025.1, las anisotropias locales variables, representadas por elipsoides, se generan en Driver y se importan a la carpeta
Structural Modelling (Modelado estructural) mediante la opcion Import from Seequent Evo (Importar desde Seequent Evo).
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Una vez importados, los elipsoides pueden visualizarse en la escena 3D y se puede mostrar una variedad de atributos informativos

generados en Driver:

Soporte de datos: muestra la cantidad de perforaciones Unicas que contribuyen al elipsoide de anisotropia local.

Confianza: es la puntuacion calculada durante el procesamiento en Driver y representa el porcentaje del espacio angular alrededor
del punto de control que esta ocupado por muestras reales. Valores mas altos indican un analisis bien respaldado por datos; valores
bajos indican un anélisis poco confiable. Valores alrededor de 0,1 0 superiores son generalmente de calidad aceptable.

Valor de muestra: indica el valor del atributo (por ejemplo, ley de oro) en la ubicacion del elipsoide, segun se registro en la tabla de

datos de perforacion.

Elipticidad: métrica de forma que indica cuan aplanado es el elipsoide, es decir, la razon entre el eje mayor y el menor.

- Linearidad: métrica de forma que indica cuan alargado es el elipsoide, es decir, la razéon entre el eje mayor y el semimayor.

Resistencia: parametro calculado al importar los elipsoides a Leapfrog. Describe cuantas veces es més fuerte la tendencia en los
planos maximo e intermedio que en la direccion minima. Es este valor el que se utiliza en las tendencias estructurales, a diferencia de

las tradicionales, en las que el usuario ingresaba manualmente la resistencia y el rango.
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Tipos de tendencia estructural: combinacion triaxial

Los elipsoides pueden utilizarse, junto con otros datos si es necesario, como entrada para el diagrama estereografico de Leapfrog
para el anélisis estructural y en la tendencia estructural. Como se menciond, se ha hecho un esfuerzo considerable para renovar las
tendencias estructurales (consulte la Seccién 5.1 para més detalles). Como parte de este trabajo, se ha desarrollado un nuevo tipo de
tendencia estructural: “combinacion triaxial”.

Tomando las resistencias relativas en los tres ejes direccionales, junto con la informacion de direccion de la tendencia, la combinacion
triaxial simplifica y fusiona los datos en una tendencia estructural representativa. Los ajustes de “agrupacion” en la combinacion triaxial
pueden definirse mediante porcentajes, en lugar de cantidades absolutas, para definir tamafios minimo y maximo de cluster.

)
Inputs Clustering Visualisation
Trend types .
Advanced Settings
Strongest along inputs i e i i
cluster size:
Uses strength to determine the highest influsnce where there VAEIEFVEEI GRS e SEaES . e
are multiple inputs within the same range. The trend will
decay to isotropic based on the range. Maximum cluster size: 10 % pis
Anisotropic consistency threshold: | 0.6 Merge clusters with consistency: =95.02%

Blending
Blendz together multiple inputs using 2 weighted average
based on the strength and range.

MNon-decaying
Uses a commen strength for allinputs. Thetrend does not
decay away from the input data.

Triaxial blending

Uses the triaxial direction and strength from ellipscid data.
Structural dsta or mesh inputs will be blended in based on
the strength and range.

MName: | Structural Trend

La tendencia estructural por combinacion triaxial puede usarse en cualquier lugar donde se utilicen las tendencias estructurales
tradicionales (superficies de intrusion, modelos numéricos RBF, interpolantes de indicadores, etc.). La diferencia significativa al
utilizar la combinacién triaxial es que requiere menos ajustes o ediciones manuales en comparacion con las tendencias estructurales
tradicionales. Ademas, las tendencias y los modelos resultantes se basan en datos (por ejemplo, datos de ensayo), mas objetivos,
reproducibles y requieren menos tiempo para su creacion.
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4.3. Gestion de modelos de bloques: Leapfrog y BlockSync
BlockSync redefine el modo en que los equipos gestionan, analizan y conectan los datos del modelo de blogue.

Ofrece un sistema de registro abierto y auditable, en el que los equipos pueden colaborar en datos del modelo de bloque desde
cualquier fuente. La rapida actualizacion de los modelos y el conocimiento de los recursos en tiempo real mejoran el conocimiento de
los yacimientos y facilitan la toma de decisiones estratégicas y operativas.

Las siguientes secciones se enfocan especificamente en la integracion de Leapfrog con BlockSync. Para obtener més informacion
sobre la tecnologfa abierta de BlockSync o registrar su interés, haga clic en este enlace.

Gestione los datos de modelos de bloques

En Leapfrog se pueden crear cuatro tipos de modelo de bloques: regular, de arbol octal, totalmente conformado por subblogues,
variable en Z. Ademas, se puede importar un nimero limitado de formatos de modelos de blogues a un proyecto de Leapfrog (*.csv
y *.mdl). Los modelos de bloques tienden a ser repositorios de una gran cantidad de informacion critica, pero suelen inflar el tamano
del proyecto de Leapfrog, afectando negativamente el rendimiento de la aplicacion y, en consecuencia, la productividad del usuario.
Asimismo, las limitaciones impuestas por formatos de archivo propietarios crean barreras para trabajar de manera eficiente.

Al conectar Leapfrog con Evo y aprovechar la aplicacion BlockSync, los modelos de bloques (excepto el tipo de variable en Z) pueden
almacenarse externamente al proyecto Leapfrog, sin comprometer los flujos de trabajo ni los vinculos dinamicos con modelos Leapfrog
y estimaciones de recursos minerales. Para modelos de blogues originados en Leapfrog, se puede publicar todo el modelo o una

parte del mismo en Evo. Se pueden utilizar filtros de consulta o filtros de volumen para crear un subconjunto de bloques que se desee
publicar.
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Una vez publicado, el modelo de bloques aparece en el espacio de trabajo de Evo especificado y queda disponible en BlockSync para
otras acciones, como generacion de informes. El modelo también estaréa disponible para que otros lo vean en el visor de Evo o para
contribuir y colaborar importandolo a su propio proyecto de Leapfrog.
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Dentro del proyecto Leapfrog, el modelo de bloques publicado ahora esta conectado a Evo, lo que permite nuevos flujos de trabajo y
funciones:

Abrir el modelo de blogues directamente en BlockSync. Cuando se reciben actualizaciones del modelo desde diferentes fuentes, es
util poder ir de forma rapida y sencilla al sistema de registro para obtener una actualizacion inmediata de un conjunto compartido de
datos.

Asignacion de columnas. Cuando un modelo de blogues con evaluaciones se publica en Evo, los valores se fijan para esa version.
Después de ese evento de publicacion (o si se importa el modelo de bloques a un proyecto Leapfrog), se puede continuar trabajando
en una version local de la evaluacion. La asignacion de evaluaciones locales a las columnas de BlockSync permite hacer un
seguimiento de los cambios en la evaluacion a lo largo del tiempo. Esto permite una experiencia colaborativa con multiples usuarios

y proporciona un sistema de registro auditable dentro de BlockSync. La asignacion de columnas también ofrece la posibilidad de
comparar un conjunto de valores publicados con los cambios locales. Las diferencias entre los valores publicados y la evaluacion
local se calculan, y se generan valores de diferencia absoluta, diferencia porcentual y un filtro de diferencia, que se agregan al arbol
del proyecto.

Recargar el modelo de bloques desde la version publicada mas reciente o una anterior brinda flexibilidad para entornos de trabajo
con multiples usuarios y multiples fuentes, asi como una red de seguridad ante errores.
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Sistema de registro auditable que respalda la toma de decisiones con confianza

A medida que se publican actualizaciones del modelo de bloques en Evo, se construye un sistema de registro mediante versiones.

La informacion de la version puede reimportarse en el modelo de Leapfrog para facilitar la visualizacion del desarrollo del modelo de
bloques. Por ejemplo, cuando una campafia mensual de perforacion de pozos de relleno contribuye a las actualizaciones de recursos,
las versiones publicadas pueden ayudar a visualizar donde y como esta aumentando la cobertura y la confianza gracias a dicha
campania.
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Las actualizaciones de modelos completos y parciales impulsan la eficiencia y la colaboracién en equipo

Al importar un modelo de bloques desde Evo, la posibilidad de crear un subconjunto a partir del modelo segun la extension del modelo,

la extension de la version publicada o una extension personalizada (definida por punto base y tamario del borde), significa que Leapfrog
ya no necesita importar el archivo completo del modelo de blogues. Como resultado, los tamafios de los proyectos seran menores, v el

rendimiento de los procesos y la escena mejorar, ya que el trabajo local se podra realizar sobre un subconjunto de blogues en lugar de
todo el modelo.

Tras importar un modelo de bloques desde Evo, un icono de notificacion llamara la atencién sobre cualquier actualizacion que haya sido
publicada por otros colaboradores y esté disponible para recargar. Esto es una manera simple pero efectiva de mantenerse al tanto de
los cambios en el modelo de bloques compartido y mantener a los equipos conectados a través de sus datos geocientificos.
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4.4. Colaboracién en la exploraciéon minera: Leapfrog y Oasis montaj

Los equipos geocientificos interdisciplinarios necesitan una comprension compartida del subsuelo mediante la combinacion de datos
y conocimientos. Al conectar a los equipos de exploracion y geofisica, y permitirles colaborar en los datos geocientificos, es posible
enfocar mejor la delimitacion de objetivos de exploracion, minimizando tiempos y costos.

Leapfrog 2025.1, Evo y Oasis montaj 2025.1 crean un flujo de trabajo conectado que permite una colaboracion interdisciplinaria de

manera més fluida y sencilla que antes.

OM 20251

Adquisicion y procesamiento
de estudios geofisicos; publica
cuadriculas 2D y 3D en un
espacio de trabajo de Evo.
Ingresa modelos geoldgicos
desde Leapfrog para
restringir inversiones.

Evo

Organiza, visualiza y comparte
cuadriculas desde OM.
Explora y visualiza todos los
demas datos geocientificos
en el espacio de trabajo.

>

Leapfrog 2025.1

Importa cuadriculas geofisicas
2Dy 3D desde OM a través
de Evo. Recibe notificaciones
activas sobre versiones mas
recientes de datos en Evo.
Incorpora cuadriculas y otros
datos en la modelacion. Publica
modelos geoldgicos en un
espacio de trabajo de Evo.

Este proceso iterativo, ahora simplificado, permite a los equipos mejorar continuamente los modelos geofisicos y geoldgicos a medida
que se dispone de nueva informacion. Se elimina toda la incertidumbre sobre el formato de archivo méas adecuado para intercambiar
datos entre aplicaciones, la pérdida de colores inteligibles y el desconocimiento de qué datos se encuentran en qué sistema de

referencia de coordenadas.
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